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DSEM-S系列直流伺服电机



D S E M - S 系 列 䡦 流 € 㡿 电 机

M O T E C (ᾟ⡯)喗ᾌ⃅系

M O T E C ( ᾟ⡯ ) 喗ᾌ⃅系包㑞⡍⴨⁗䭃䦆䚑’为ᾭ䟶汊㜢㏲㢡⁳ᾌ◾多⴨⁗喗晲为ᾭ䟶晲⚠公╪， 䚣⡍⪙类ᾭ嫳’☳´ᾌ儖㣶㎂Ҿ

ὲ、 M O T E C    ╶类毣␚系偑䟶䦆╃◾晲⚠， 嵗’☳⃅系包㑞 ：

1. ‖流€㡿系偑核㎂€㡿毣␚、慂␚㔙⎨┼ 3L& 功副 ὲ⃅，核㎂䟶㨡形⡰编䭽功副⃱䚚㎩副惭㣰组ぬ䳲单可棒䟶慂␚㔙⎨系偑，

⿨⽤憌愹 &E 崖崳┼ R2+S 环⅏崖崳Ҿ

2. ⋚系列䡦流㟬副€㡿毣␚系偑⽤憌愹 &E 崖崳┼ R2+S 环⅏崖崳， ⋩有㣳汊䟶☳庚Ҿ 可毣␚有⎩ / 无⎩€㡿电机， 电压呵⡦⁀

12.5VD& ⎢ 180VD&， 㡲⪙额定电流可愰 200A， ⿨㑗有多䬿ㆭ线接╕， ⢚╶行ᾌㄉ⎢⿱㹍〆䚚Ҿ

3. ᾖ䡪 / ύ䡪㳗慍毣␚器类’☳⁗⋨₊叡☳庚◾叡⫯╕䨃⢚⽴⢬ㅝ速㔚⿱， 䡠⎿㳗慍毣␚器类’☳⍸为㥹⌸型◾㟬副型ᾖ⪙类，

⿨⁗⋨Ⓟ廼☳庚唩ㄉ⌍工䚚㎩䟶崖可Ҿ

4. 䯬ㄵ㣡€㡿毣␚器可毣␚䡦流有⎩ / 䡦流无⎩䯬ㄵ㣡电机， 䔢⽤憌愹 &E 崖崳⿨㏫量䚑’， ⋨毣␚功率可⁗⁀⍒䙘⎢⍒䟰䙘，

80.+Z 䟶 3WM 㜛㹔樃率⃱ㄉ M O T E C    䯬ㄵ㣡毣␚器副ヺ⫯⋮⴫ MA;2N ◾ )DXOKDEHU 䟶䯬ㄵ㣡电机Ҿ

5. M O T E C ( ᾟ⡯ ) ⢚ᾅ注 汊☳庚’☳䚑’䦆╃䟶同时， ῑ㔚出Ὸ㆙⁩㵆惵汊䟶╶䬿行ᾌᾅ䚚毣␚器， ⫴⍹⏤机行ᾌᾅ䚚㳗慍 /

€㡿毣␚器， 桇⎭机行ᾌᾅ䚚㳗慍毣␚器， ◾⒭員行ᾌ⌍工行ᾌ汊防护等级䟶䏫䬿毣␚器等Ҿ M O T E C ( ᾟ⡯ ) 䡠⎿㑗有多槫╃明

ᾅ⎛、 ⴐ䚚㜢型ᾅ⎛◾惡件’☳嗉作㢵Ҿ

6. ⥬ ガ⪙䟶机㨢电气䦆╃副力，M O T E C    㔚出Ὸ机电ὲ⃅⒈’☳ : EM 系列€㡿电␚傪Ҿ M O T E C    €㡿电␚傪⿱㹍〆䚚 厜䯬、

⌍工、㶃☳等多槸⥑ᾟҾ 䡠⎿䚚 㶃☳䟶型号有 EM60、 EM80、EM110、EM150 ⡍䬿嬶㦮Ҿ ᾭ嫳䏫䈫㞡’☳㆙副可棒，庚量䮥定，

㆙⁩㵆汊， ⿨㑗有多槫ᾅ⎛Ҿ

῾、 M O T E C    汊☳庚行㞑⍁速机◾行ᾌᾅ䚚⍁速机䟶䦆╃䚑’◾晲⚠Ҿ M O T E C    ☳䎾⍁速机⢚ᾟ⡯慃⒳⿦䟶数ό╢⍁速机䟶㎂

功冂䚚㆙⃱䚚， 弥嬳⿱⪙䚚㎩对 M O T E C    ’☳䟶信廈◾ M O T E C    䟶₊叡☳庚Ҿ

ύ、 M O T E C    多惦多憌懅汊☿〆 &N& 䟶䦆╃䚑’◾晲⚠， ⁗┼䑞䰽式㔙⎨器 / ⓓ䟶䦆╃◾晲⚠，䡠⎿⢚ヺ多行ᾌ╈ㄉ㎂功〆䚚Ҿ

⡍、 M O T E C    汊㆙副䡦孄⣂㥹机器‬䟶崰崓䚑’◾晲⚠Ҿ 㵁⿦慃䟰⫉机器‬崰⩹⢚╶行ᾌ‖⁊⃱䚚Ҿ

M O T E C ( ᾟ⡯ ) 㑗有憿┼㔙⎨、 毣␚、 传␚、 机㨢崰崓⎨憒、  准僃、 䏛准僃等槸⥑䟶₊䬲‬㎿◾叡⫯䟶⁳ᾌ㛹⒈Ҿ

M O T E C ( ᾟ⡯ ) 䟶ⴉ㝚㞡 ：⇌⁩值䟶ⴐ䔢具ѯ

作为⁩值䟶ⴐ䔢具， M O T E C ( ᾟ⡯ ) ガ嵵ᾖᾜ䁓㊁度， ⶣ㞡ⴔ㎩䟶䁓㊁度◾⁳ᾌ⁀ᾌ‬◊䟶䁓㊁度Ҿ ㎃⁞崖为 ：╜有䚚㎩◾◊工

䟶⁩值ⴐ䔢Ὸ，⁳ᾌ㎿副╃⷇，䪰₌㎿副慍㳗，对 M O T E C ( ᾟ⡯ ) 兾孲，㎃⁞䟶㵁ὲ位◊工◾㵁ὲᾜⴔ㎩扯㞡㎃⁞㡲ⴏ座䟶应ⴾ，

M O T E C ( ᾟ⡯ ) 喗ᾌ⃅系ⶣ㞡为⋨兾Ⳋ⢚◾⪽㜉ѯ

M O T E C ( ᾟ⡯ ) ㊱ᾀ⿱⪙䚚㎩◾ᾌ䚾同″ὲ廩╃⷇， ⋣同Ῐ⌋㶃㝁慂␚㔙⎨槸⥑㜢䴹䱒ѯ
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DSEM-S系列电机┼慴抿毣␚器说明（1）

DSEM-S系列电机㶹ㆭ说明（2）

DSEM-S系列电机㏲㢡┴数说明（3~11）

DSEM-S系列电机出线说明（12）

M27E&⴨㝁⋨⁈㎂◊（13~14）

DSEM-S系⎉䡦㺳€㡿䚧㢬



直流伺服驱动系统

MOTEC    DSEM-S系列直流伺服电机命名规则

MOTEC    DSEM-S系列电机与驱动器匹配说明

DSEM-S系列直流伺服电机

注 1 ： 400W 不带抱闸的电机有此选项， 其他款电机没有此选项 ；
注 2 ： 缺省 ： 编码器接头为 DB15， 动力线为散线 ； C ： 编码器接头为连接器 （6P/10P）， 动力线为散线 ；
注 ： 14 位串行增量磁编码器集成了温度传感器， 可检测电机温度 ；
注 ： DSEM-S 系列电机动力线、 编码器线可直接连接适配的驱动器， 抱闸线插头为两芯安普插头 ；
注 ： 目前 DSEM-S 系列电机均为 5 对级电机 ；

48 11 30 ME 60 L NDSEM-S S 15 C- - MXXX

电机
系列

额定
电压

额定
电流

额定
转速 反馈类型 法兰 电机

类型
抱闸
支持

电机
分类注1 出线长度 接口定义注2 特制代码

48:48VDC
24:24VDC

30:3000RPM L:无刷 S:短款电机

 

05:500mm

15:1500mm

30:3000mm

N:无抱闸

R:有抱闸

60:60mm

80:80mm

ME:2500线磁编码器

S:17位多摩川绝对值编码器

S2:23位多摩川绝对值编码器

SM:14位串行增量磁编码器

SA:17位多圈绝对值磁编码器

06:6.5A

11:11A

16:16A

20:20A

30:30A

缺省:适配
MOTRC ARES
系列/COBRA
系列C1接口板
的驱动器;
C:适配MOTEC 
COBRA系列C
接口板的驱动
器;

1

目前，DSEM-S系列电机动力线出线均为散线，编码器出线接头有两种形式，分别为DB15公头和连接器（6P/10P）。

若DSEM-S系列电机搭配MOTEC直流伺服驱动器，编码器出线接头为DB15公头时，可选ARES系列驱动器或

COBRA4806/COBRA4812配备C1接口板的驱动器（即DB15编码器接口）；编码器出线接头为连接器（6P/10P）时，可选

COBRA4806/COBRA4812配备C接口板的驱动器（即非DB15编码器接口）。



DSEM-S系列直流伺服电机汇总说明
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2

MOTEC    DSEM-S系列直流伺服电机汇总说明

伺服驱动器

DSEM-S241130**60LN/R系列

DSEM-S242230**60LN/R系列

DSEM-S243030**80LN/R系列

DSEM-S480630**60LN/R系列

DSEM-S481130**60LN系列

DSEM-S481130**60LN-S系列

DSEM-S481630**60LN/R系列

DSEM-S482030**80LN/R系列

DSEM-S483030**80LN/R系列

24

24

24

48

48

48

48

48

48

11

21.5

30

11

11

11

16

20

30

22

43

45

22

22

22

32

48

75

3000

3000

3000

3000

3000

3000

3000

3000

3000

0.637

1.27

2.39

0.637

1.27

1.27

1.91

2.39

3.18

1.27

2.54

3.59

1.59

2.54

2.54

3.82

5.7

7.95

ME/SM/SA

S/S2

ME/SM/SA

S/S2

ME/SM/SA

S/S2

ME/SM/SA

S/S2

ME/SM/SA

S/S2

ME/SM/SA

S/S2

ME/SM/SA

S/S2

ME/SM/SA

S/S2

ME/SM/SA

S/S2

82.5

101.5

99.5

118.5

122.5

141.5

82.5

101.5

99.5

108.5

89.5

108.5

118.5

137.5

122.5

141.5

132.5

151.5

110

110

127

146

154.6

173.6

110

110

127

/

116.7

/

146

146

154.6

173.6

164.6

183.6

60

60

80

60

60

60

80

80

80

14

14

19

14

14

14

19

19

19

电机型号
电
压

额定
电流

峰值
电流

额定
转速

额定
扭矩

峰值
扭矩 反馈

法兰 轴径 电机长度(mm)

V A A

200

400

750

200

400

400

600

750

1000

功率

W rpm

4000

4000

3200

5500

4000

4000

3200

4000

5000

峰值
转速

rpm Nm Nm mm mm 无抱闸 有抱闸

注 :** 表示可选， **=ME:2500 线磁编码器 ； **=S:17 位多摩川绝对值编码器 ； **=S2:23 位多摩川绝对值编码器 ； **=SM:14 位串行增量磁编码器 ( 带电
机温度传感器 ) ； **=SA:17 位多圈绝对值磁编码器 ；



3

电机型号

额定功率

额定电压

额定电流

额定转速

额定力矩

峰值力矩

反电势

力矩系数

转子惯量

绕组（线间）电阻

绕组（线间）电感

电气时间常数

重量（不含出线）

反馈类型

电机绝缘等级

防护等级

工作环境

MOTEC    '6EM�6系⎉䡦㺳€㡿䚧㢬┴㛢姚

-4

单位

W

V/D&

A

USm

N.m

N.m

V/1000U/mLQ

N.m/A

.J.m

Ω

m+

mV

.J

200

24

11

3000

0.637

1.27

3.6

0.058

0.56[10

0.13

0.26

2

0.95/1.34

&ODVV )

,365

DSEM-S241130**60LN/R系列

环境温度:-20℃~+40℃；环境湿度<90%（不结霜条件）；

**=ME:2500线磁编码器；**=S:17位多摩川绝对值编码器；**=S2:23位多摩川绝对值编码器；
**=SM:14位串行增量磁编码器（带电机温度传感器）；**=SA:17位多圈绝对值磁编码器；

单位 ： mm

注 ： L2 表示可选，可选长度为 500mm、1500mm、3000mm ；

'6EM�6系⎉䡦㺳€㡿䚧㢬

䡦㺳€㡿毣␚系偑

2

L2

Ø
14

-0 -0
.0

13

L

3
6

30

L2

A

60

60

29.1

13

5-0 -0
.0

3 M4[ 12
A-A

4-∅5.5 �70

16-0
-0.1

Ø
50

-0 -0
.0

3
0.

04
A

0.
02

5
A

0.
04

A

0.
02

A

A
A

20

U V W 3E

10
0s

50

不同反馈形式电机长度值L说明：

反馈形式

ME
(2500线磁编码器)

S
(17位多摩川绝对值编码器)

SM
(14位串行增量磁编码器)

 SA
(17位多圈绝对值磁编码器)

S2
(23位多摩川绝对值编码器)

L(mm)

无抱闸：82.5

有抱闸:110

无抱闸：101.5

有抱闸：110

无抱闸：101.5

有抱闸：110

无抱闸：82.5

有抱闸：110

无抱闸:82.5

有抱闸:110
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'
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㺳
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㡿

䚧
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电机型号

额定功率

额定电压

额定电流

额定转速

额定力矩

峰值力矩

反电势

力矩系数

转子惯量

绕组（线间）电阻

绕组（线间）电感

电气时间常数

重量（不含出线）

反馈类型

电机绝缘等级

防护等级

工作环境

MOTEC    '6EM�6系⎉䡦㺳€㡿䚧㢬┴㛢姚

-4

单位

W

V/D&

A

USm

N.m

N.m

V/1000U/mLQ

N.m/A

.J.m

Ω

m+

mV

.J

400

24

21.5

3000

1.27

2.54

3.8

0.059

0.56[10

0.08

0.17

2.125

1.2/1.58

&ODVV )

,365

DSEM-S242230**60LN/R系列

环境温度:-20℃~+40℃；环境湿度<90%（不结霜条件）；

**=ME:2500线磁编码器；**=S:17位多摩川绝对值编码器；**=S2:23位多摩川绝对值编码器；
**=SM:14位串行增量磁编码器(带电机温度传感器)；**=SA:17位多圈绝对值磁编码器；

单位 ： mm

注 ： L2 表示可选，可选长度为 500mm、1500mm、3000mm ；

不同反馈形式电机长度值L说明：

反馈形式

ME
(2500线磁编码器)

S
(17位多摩川绝对值编码器)

SM
(14位串行增量磁编码器)

SA
(17位多圈绝对值磁编码器)

S2
(23位多摩川绝对值编码器)

L(mm)

无抱闸：99.5

有抱闸：127

无抱闸：118.5

有抱闸：127

无抱闸：118.5

有抱闸：127

无抱闸：99.5

有抱闸：127

无抱闸:99.5

有抱闸:127

2

L2

20
3 6
30

Ø
50

-0 -0
.0

3

Ø
14

-0 -0
.0

13

L2

L

29.1

13

4-Ø5.5均布

60

60

0.
04

A

0.
02

5
A

0.
04

A

5-0 -0
.0

3 M4[ 12
A-A

16-0
-0.1

0.
02

A

A

A
A

U V W 3E

10
0s

50

'6EM�6系⎉䡦㺳€㡿䚧㢬
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电机型号

额定功率

额定电压

额定电流

额定转速

额定力矩

峰值力矩

反电势

力矩系数

转子惯量

绕组（线间）电阻

绕组（线间）电感

电气时间常数

重量（不包含出线）

反馈类型

电机绝缘等级

防护等级

工作环境

MOTEC    '6EM�6系⎉䡦㺳€㡿䚧㢬┴㛢姚

-4

单位

W

V/DC

A

rpm

N.m

N.m

V/1000r/min

N.m/A

Kg.m

Ω

mH

ms

Kg

200

48

6.5

3000

0.637

1.59

5.5

0.098

0.31x10

0.35

0.65

1.86

0.95/1.34

Class F

IP65

DSEM-S480630**60LN/R系列

环境温度:-20℃~+40℃；环境湿度<90%（不结霜条件）；

**=ME:2500线磁编码器；**=S:17位多摩川绝对值编码器；**=S2:23位多摩川绝对值编码器；
**=SM:14位串行增量磁编码器（带电机温度传感器）；**=SA:17位多圈绝对值磁编码器；

单位 ： mm

不同反馈形式电机长度值L说明：

反馈形式

ME
(2500线磁编码器)

S
(17位多摩川绝对值编码器)

SM
（14位串行增量磁编码器）

SA
(17位多圈绝对值磁编码器)

S2
(23位多摩川绝对值编码器)

L(mm)

无抱闸：82.5

有抱闸：110

无抱闸：101.5

有抱闸：110

无抱闸：101.5

有抱闸：110

无抱闸：82.5

有抱闸：110

无抱闸：82.5

有抱闸：110

注 ： L2 表示可选，可选长度为 500mm、1500mm、3000mm ；

2

29.1

60

60

13

4-̮5.5

Ø70

'6EM�6系⎉䡦㺳€㡿䚧㢬

䡦㺳€㡿毣␚系偑

L2

Ø
14

-0 -0
.0

13

L

3
6

30

L2

A

5-0 -0
.0

3 M4x12
A-A

16-0
-0.1

Ø
50

-0 -0
.0

3
0.

04
A

0.
02

5
A

0.
04

A

0.
02

A

A
A

20

10
0±

50

PEWVU



电机型号

额定功率

额定电压

额定电流

额定转速

额定力矩

峰值力矩

反电势

力矩系数

转子惯量

绕组（线间）电阻

绕组（线间）电感

电气时间常数

重量（不含出线）

反馈类型

电机绝缘等级

防护等级

工作环境

MOTEC    '6EM�6系⎉䡦㺳€㡿䚧㢬┴㛢姚

-4

单位

W

V/DC

A

rpm

N.m

N.m

V/1000r/min

N.m/A

Kg.m

Ω

mH

ms

Kg

400

48

11

3000

1.27

2.54

7.4

0.115

0.56x10

0.29

0.515

1.78

1.2/1.6

Class F

IP65

DSEM-S481130**60LN系列

环境温度:-20℃~+40℃；环境湿度<90%（不结霜条件）；

**=ME:2500线磁编码器；**=S:17位多摩川绝对值编码器；**=S2:23位多摩川绝对值编码器；
**=SM:14位串行增量磁编码器（带电机温度传感器）；**=SA:17位多圈绝对值磁编码器；

单位 ： mm

注 ： L2 表示可选，可选长度为 500mm、1500mm、3000mm ；

不同反馈形式电机长度值L说明：

反馈形式

ME
(2500线磁编码器)

S
(17位多摩川绝对值编码器)

SM
(14位串行增量磁编码器)

SA
(17位多圈绝对值磁编码器)

S2
(23位多摩川绝对值编码器)

L(mm)

无抱闸：99.5

有抱闸：127

无抱闸：108.5

有抱闸：127

无抱闸：108.5

无抱闸：99.5

无抱闸：99.5

29.1

60

60

13

4-̮5.5

Ø70

L2

Ø
14

-0 -0
.0

13

L

3
6

30

L2

10
0±

50

A

5-0 -0
.0

3 M4x12
A-A

16-0
-0.1

Ø
50

-0 -0
.0

3
0.

04
A

0.
02

5
A

0.
04

A

0.
02

A

A
A

20

U V W PE

2

6

'6EM�9系⎉䡦㺳€㡿䚧㢬

$5E6系⎉
'6EM�6系⎉䡦㺳€㡿䚧㢬

'
6EM

�6系
⎉

䡦
㺳

€
㡿

䚧
㢬
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'6EM�6系⎉䡦㺳€㡿䚧㢬

䡦㺳€㡿毣␚系偑

电机型号

额定功率

额定电压

额定电流

额定转速

额定力矩

峰值力矩

反电势

力矩系数

转子惯量

绕组（线间）电阻

绕组（线间）电感

电气时间常数

重量（不含出线）

反馈类型

电机绝缘等级

防护等级

工作环境

MOTEC    '6EM�6系⎉䡦㺳€㡿䚧㢬┴㛢姚

-4

单位

W

V/DC

A

rpm

N.m

N.m

V/1000r/min

N.m/A

Kg.m

Ω

mH

ms

Kg

400

48

11

3000

1.27

2.54

7.4

0.115

0.56x10

0.29

0.515

1.78

1.12/1.52

Class F

IP65

DSEM-S481130**60LN-S系列

环境温度:-20℃~+40℃；环境湿度<90%（不结霜条件）；

**=ME:2500线磁编码器；**=S:17位多摩川绝对值编码器；**=S2:23位多摩川绝对值编码器；
**=SM:14位串行增量磁编码器（带电机温度传感器）；**=SA:17位多圈绝对值磁编码器；

单位 ： mm

注 ： L2 表示可选，可选长度为 500mm、1500mm、3000mm ；

不同反馈形式电机长度值L说明：

反馈形式

ME
(2500线磁编码器)

S
(17位多摩川绝对值编码器)

SM
(14位串行增量磁编码器)

SA
(17位多圈绝对值磁编码器)

S2
(23位多摩川绝对值编码器)

L(mm)

无抱闸：89.5

有抱闸：116.7

无抱闸：108.5

无抱闸：108.5

无抱闸：89.5

无抱闸：89.5

29.1

60

60

13

4-̮5.5

Ø70

L2

Ø
14

-0 -0
.0

13

L

3
6

30

L2

10
0±

50

A

5-0 -0
.0

3 M4x12
A-A

16-0
-0.1

Ø
50

-0 -0
.0

3
0.

04
A

0.
02

5
A

0.
04

A

0.
02

A

A
A

20

U V W PE

2
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'6EM�6系⎉䡦㺳€㡿䚧㢬

电机型号

额定功率

额定电压

额定电流

额定转速

额定力矩

峰值力矩

反电势

力矩系数

转子惯量

绕组（线间）电阻

绕组（线间）电感

电气时间常数

重量（不含出线）

反馈类型

电机绝缘等级

防护等级

工作环境

MOTEC    '6EM�6系⎉䡦㺳€㡿䚧㢬┴㛢姚

-4

单位

W

V/DC

A

rpm

N.m

N.m

V/1000r/min

N.m/A

Kg.m

Ω

mH

ms

Kg

600

48

16

3000

1.91

3.82

7.5

0.119

0.82x10

0.16

0.4

2.5

1.5/1.88

Class F

IP65

DSEM-S481630**60LN/R系列

环境温度:-20℃~+40℃；环境湿度<90%（不结霜条件）；

**=ME:2500线磁编码器；**=S:17位多摩川绝对值编码器；**=S2:23位多摩川绝对值编码器；
**=SM:14位串行增量磁编码器（带电机温度传感器）；**=SA:17位多圈绝对值磁编码器；

单位 ： mm

注 ： L2 表示可选，可选长度为 500mm、1500mm、3000mm ；

29.1

60

60

13

4-̮5.5

Ø70

L2

Ø
14

-0 -0
.0

13

L

3
6

30

L2

A

5-0 -0
.0

3 M4x12
A-A

16-0
-0.1

Ø
50

-0 -0
.0

3
0.

04
A

0.
02

5
A

0.
04

A

0.
02

A

A
A

20

10
0±

50

PEWVU 不同反馈形式电机长度值L说明：

反馈形式

ME
(2500线磁编码器)

S
(17位多摩川绝对值编码器)

SM
(14位串行增量磁编码器)

SA
(17位多圈绝对值磁编码器)

S2
(23位多摩川绝对值编码器)

L(mm)

无抱闸：118.5

有抱闸：146

无抱闸：137.5

有抱闸：146

无抱闸：137.5

有抱闸：146

无抱闸：118.5

有抱闸：146

无抱闸：118.5

有抱闸：146

2

'
6EM

�6系
⎉

䡦
㺳

€
㡿

䚧
㢬
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'6EM�6系⎉䡦㺳€㡿䚧㢬

䡦㺳€㡿毣␚系偑

电机型号

额定功率

额定电压

额定电流

额定转速

额定力矩

峰值力矩

反电势

力矩系数

转子惯量

绕组（线间）电阻

绕组（线间）电感

电气时间常数

重量（不含出线）

反馈类型

电机绝缘等级

防护等级

工作环境

MOTEC    '6EM�6系⎉䡦㺳€㡿䚧㢬┴㛢姚

-4

单位

W

V/DC

A

rpm

N.m

N.m

V/1000r/min

N.m/A

Kg.m

Ω

mH

ms

Kg

750

24

30

3000

2.39

3.59

4.9

0.1

1.56x10

0.02

0.15

7.5

2.2/2.85

Class F

IP65

DSEM-S243030**80LN/R系列

环境温度:-20℃~+40℃；环境湿度<90%（不结霜条件）；

**=ME:2500线磁编码器；**=S:17位多摩川绝对值编码器；**=S2:23位多摩川绝对值编码器；
**=SM:14位串行增量磁编码器（带电机温度传感器）；**=SA:17位多圈绝对值磁编码器；

单位 ： mm

注 ： L2 表示可选，可选长度为 500mm、1500mm、3000mm ；

29.1

80

80

16
.54-̮6.5

Ø90

不同反馈形式电机长度值L说明：

反馈形式

ME
(2500线磁编码器)

S
(17位多摩川绝对值编码器)

SM
(14位串行增量磁编码器)

SA
(17位多圈绝对值磁编码器)

S2
(23位多摩川绝对值编码器)

L(mm)

无抱闸：122.5

有抱闸：154.6

无抱闸：141.5

有抱闸：173.6

无抱闸：141.5

有抱闸：173.6

无抱闸：122.5

有抱闸：154.6

无抱闸：122.5

有抱闸：154.6

2

L2

Ø
19

-0 -0
.0

13

L

3
9

35

L2

A

6-0 -0
.0

3 M5x12
A-A

21.5 -0
-0.2

Ø
70

-0 -0
.0

3
0.

04
A

0.
03

A

0.
04

A

0.
02

A

A
A

25

10
0±

50

PEWVU



'6EM�6系⎉䡦㺳€㡿䚧㢬
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电机型号

额定功率

额定电压

额定电流

额定转速

额定力矩

峰值力矩

反电势

力矩系数

转子惯量

绕组（线间）电阻

绕组（线间）电感

电气时间常数

重量（不含出线）

反馈类型

电机绝缘等级

防护等级

工作环境

MOTEC    '6EM�6系⎉䡦㺳€㡿䚧㢬┴㛢姚

-4

单位

W

V/DC

A

rpm

N.m

N.m

V/1000r/min

N.m/A

Kg.m

Ω

mH

ms

Kg

750

48

20

3000

2.39

5.7

7

0.12

1.56x10

0.09

0.27

3

2.2/2.85

Class F

IP65

DSEM-S482030**80LN/R系列

环境温度:-20℃~+40℃；环境湿度<90%（不结霜条件）；

**=ME:2500线磁编码器；**=S:17位多摩川绝对值编码器；**=S2:23位多摩川绝对值编码器；
**=SM:14位串行增量磁编码器（带电机温度传感器）；**=SA:17位多圈绝对值磁编码器；

单位 ： mm

注 ： L2 表示可选，可选长度为 500mm、1500mm、3000mm ；

29.1

80

80

13

4-̮6.5

Ø90

不同反馈形式电机长度值L说明：

反馈形式

ME
(2500线磁编码器)

S
(17位多摩川绝对值编码器)

SM
(14位串行增量磁编码器)

SA
(17位多圈绝对值磁编码器)

S2
(23位多摩川绝对值编码器)

L(mm)

无抱闸：122.5

有抱闸：154.6

无抱闸：141.5

有抱闸：173.6

无抱闸：141.5

有抱闸：173.6

无抱闸：122.5

有抱闸：154.6

无抱闸：122.5

有抱闸：154.6

2

'
6EM

�6系
⎉

䡦
㺳

€
㡿

䚧
㢬

L2

Ø
19

-0 -0
.0

13

L

3
9

35

L2

A

6-0 -0
.0

3 M5x12
A-A

21.5 -0
-0.2

Ø
70

-0 -0
.0

3
0.

04
A

0.
03

A

0.
04

A

0.
02

A

A
A

25

10
0±

50

PEWVU



电机型号

额定功率

额定电压

额定电流

额定转速

额定力矩

峰值力矩

反电势

力矩系数

转子惯量

绕组（线间）电阻

绕组（线间）电感

电气时间常数

重量（不含出线）

反馈类型

电机绝缘等级

防护等级

工作环境

MOTEC    '6EM�6系⎉䡦㺳€㡿䚧㢬┴㛢姚

-4

单位

W

V/DC

A

rpm

N.m

N.m

V/1000r/min

N.m/A

Kg.m

Ω

mH

ms

Kg

1000

48

30

3000

3.18

7.95

6.5

0.106

1.93x10

0.04

0.18

4.5

2.62/3.29

Class F

IP65

DSEM-S483030**80LN/R系列

环境温度:-20℃~+40℃；环境湿度<90%（不结霜条件）；

**=ME:2500线磁编码器；**=S:17位多摩川绝对值编码器；**=S2:23位多摩川绝对值编码器；
**=SM:14位串行增量磁编码器（带电机温度传感器）；**=SA:17位多圈绝对值磁编码器；

单位 ： mm

注 ： L2 表示可选，可选长度为 500mm、1500mm、3000mm ；

不同反馈形式电机长度值L说明：

反馈形式

ME
(2500线磁编码器)

S
(17位多摩川绝对值编码器)

SM
(14位串行增量磁编码器)

SA
(17位多圈绝对值磁编码器)

S2
(23位多摩川绝对值编码器)

L(mm)

无抱闸：132.5

有抱闸：164.6

无抱闸：151.5

有抱闸：183.6

无抱闸：151.5

有抱闸：183.6

无抱闸：132.5

有抱闸：164.6

无抱闸：132.5

有抱闸：164.6

2

80

80

4-Ø6.5
均布

Ø90 16
.5

25

L
3

35

Ø
19

-0 -0
.0

13

Ø
70

-0 -0
.0

3

A

0.
04

A

0.
03

A

0.
04

A

21.5 -0
-0.2

6
-0 -0

.0
3

Mx512A-A

L2

9

L2

40

U V W PE

10
0±

50

11

'6EM�6系⎉䡦㺳€㡿䚧㢬'6EM�6系⎉䡦㺳€㡿䚧㢬

䡦㺳€㡿毣␚系偑
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'6EM�6系⎉䡦㺳€㡿䚧㢬  

'6EM�6系⎉䚧㢬⍬倱嵦㞀：
电机绕组连接线顺序

信号引线

插座编号

颜色(多芯线缆）

颜色(单股线)

1

白

棕

2

黑

黄

抱闸线0.3mm²U

1

红

红

V

2

蓝

蓝

W

3

棕

黄

PE

4

黄绿

黄绿

编码器DB15插头（公）

1
6

11

10

15

5

傈䥳⟚㕄⪦ᾬ'B��公⪦䟶⍬倱嵦㞀：

颜色(出线长为
500mm)颜色

信号引线

插座编号

5V

13

红

红

B-

7

绿黑

绿黑

A+

6

蓝

蓝

B+

1

绿

绿

A-

11

蓝黑

蓝黑

Z+

2

黄

黄

Z-

8

黄黑

黄黑

0V

12

黑

红白

W+

5

白

黑

V+

4

灰

橙

V-

10

灰黑

橙黑

U-

9

棕黑

棕黑

U+

3

棕

棕

/

14

/

/

W-

15

白黑 

黑白

增量式磁编码器接线顺序

PE

金属外壳

屏蔽

屏蔽颜色(出线长为
1500/3000mm)

颜色(出线长为
500mm)颜色

信号引线

插座编号

5V

13

红

红

761 11

SD+

2

蓝

蓝

SD-

8

蓝黑

蓝黑

0V

12

黑

红白

54 109

 

3 14

/

/

15

串行编码器接线顺序

PE

金属外壳

屏蔽

屏蔽颜色(出线长为
1500/3000mm)



直流伺服驱动系统
家族其他成员

13

.05&C���步进系统〳䲿⣘两相/三相步进끮
动器
䎇剣叻ⲥ㘗ㄤ智能㘗❡ㅷ⣘鷥䭊կ叻ⲥ
㘗步进끮动器涸剒㣐ⴔ鳹桧〳鴪�����1/3
�
�⡙䭉瀦䒓Ⱒ鷥䭊电流剒㣐⚹�"鳕Ⰶ电
压��_��7%C䧴���_���7"Cկ智能㘗步
进끮动器ⰻ縨�34���/34���/C"N�鸑雴䱹
〡
㢴⚡*0〡⚂⸆能〳鷥䭊կⰨ剣.0%#64
ㄤC"N01&N⼸雳〳㢴劼絆緸鵘行〳⟣
䠑絈ⴔ霃縨
�杝用綘玐垷䒭
�䎇佅䭯鲪鶺錞ⴢկ

MOTEC    步进系统

电动缸僽伺服电劼♸⚏勳꧋ざ罜䧭涸♧⡤⻊
❡ㅷ㼜伺服电劼涸偒鲮鵘动鲮䰃䧭湬絁鵘
动僽㹊梡넞精䏞湬絁鵘动系列涸Ⰼ倝❡ㅷկ
电动缸Ⱘ剣⠛动佪桧넞ծ㹁⡙精䏞넞ծ絶䫡
倰⤑ծ〳ꬑ䚍ㄤ㸝Ⰼ䚍넞ծ꫽갉鵘行ծ⢪欽
㼑ㄐꟋ瘝⠏挿կ电动缸䎛岌䎾欽✵劼器➃䩛
苮ծ㹊낉霃㢊ծ插䱹霃㢊ծ菔瑟菔㣔崵霚䎂
〵ծ㢴荈歋䏞垷䬾器ծꢎ꡶䱽ⵖծ侨䱽劼䎯ծ
动䠭䕧ꤎ瘝行⚌곭㚖կ

MOTEC   电动缸产品

.05&C��β系列交流伺服⺫䭍Ⰼ⸆能晜ծ叻
ⲥ晜ㄤ넞䚍能晜կ⡤獤䒗䌢稒ⲽ⸆桧薴㔵
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MOTEC   伺服轮系统

MOTEC   五轴以上数控系统

MOTEC   精密行星减速器
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β系列交流伺服系统

低压智能伺服

电动缸

两相/三相步进系统

CNC

精密行星减速器

MOTEC
⒉„嵬⅓㹢伺服䭃㏲有柂⋞╪
Nortion Servo Technology(Beijing) CO.,Ltd
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