	测试项目
	F04驱动器的PWM制动功能测试
	日期
	2025-6-10

	实验目的
	按照客户要求，需要在F04驱动释放使能时提供足够的制动力，对更改程序的F04驱动器的PWM制动功能进行测试
	所需
设备
	可调电源
对拖设备

	测试方法
	利用对拖设备，用ARES8020N驱动器和DSEM-V4812电机作为主动轴，进行施加的外力模拟，通过不上电和将待测的F04驱动器与SGM0604电机的组合释放来进行对比，测试F04驱动器在释放使能时的制动能力
测试步骤如下
1. 控制ARES8020N驱动器，使电机运转，而F04驱动器不上电，来测试设备本身所带来的制动能力；
2. 控制ARES8020N驱动器，使电机运转，F04驱动器上电，将113号参数更改为194，不使能，测试主动轴，从动轴的相电流，电源电流和调试软件的监测电流；
3. 控制ARES8020N驱动器，使电机运转，F04驱动器上电，将113号参数更改为195，不使能，通过调整117号参数更改驱动器的PWM占空比，来控制从动轴的相电流为定值

	测试记录
1. 空载测试和Pr.113=194时的测试结果如下表所示

	主轴
	
	
	
	从轴
	
	
	

	ARES8015N
	
	
	
	ISED-F04F2MC2N
	SGM0604
	
	

	DSEM-V4812
	空载
	
	
	Pr113=194 100
	
	
	

	转速
	驱动器电流
	电源电流
	电流钳主
	驱动器电流
	电源电流
	电流钳主
	电流钳从

	10
	1.37
	0
	0.17
	1.22
	0
	0.13
	0.059

	50
	1.32
	0
	0.54
	2.12
	0.1
	0.92
	0.054

	100
	1.38
	0
	0.71
	5.85
	0.3
	3.4
	0.211

	150
	1.39
	0.1
	0.83
	9.79
	0.6
	6.17
	0.615

	200
	1.42
	0.1
	0.9
	13.37
	1.1
	8.68
	1.18

	250
	1.44
	0.1
	0.94
	16.45
	1.7
	10.79
	1.814

	300
	1.45
	0.1
	0.98
	18.93
	2.3
	12.46
	2.445

	350
	1.46
	0.1
	1.01
	20.98
	2.9
	13.7
	3.027

	400
	1.47
	0.2
	1.03
	22.31
	3.4
	14.65
	3.561

	450
	1.51
	0.2
	1.06
	23.46
	3.9
	15.33
	4.036

	500
	1.55
	0.2
	1.07
	23.93
	4.3
	15.75
	4.09

	550
	1.59
	0.2
	1.09
	24.45
	4.6
	16.07
	4.4

	600
	1.62
	0.2
	1.09
	24.5
	4.9
	16.26
	4.71

	650
	1.66
	0.2
	1.1
	24.83
	5.2
	16.33
	4.96

	700
	1.67
	0.3
	1.1
	24.64
	5.5
	16.35
	5.19

	750
	1.66
	0.3
	1.11
	24.73
	5.7
	16.31
	5.39

	800
	1.68
	0.3
	1.12
	24.37
	5.9
	16.2
	5.56

	850
	1.69
	0.3
	1.11
	24.18
	6
	16.08
	5.71

	900
	1.69
	0.3
	1.11
	23.96
	6.2
	15.95
	5.85

	950
	1.7
	0.3
	1.13
	23.85
	6.3
	15.75
	5.96

	1000
	1.73
	0.3
	1.15
	23.57
	6.4
	15.57
	6.07

	1100
	1.74
	0.4
	1.14
	23.14
	6.6
	15.21
	6.28

	1200
	1.77
	0.4
	1.17
	22.52
	6.8
	14.79
	6.47

	1300
	1.79
	0.5
	1.19
	21.86
	6.9
	14.34
	6.59

	1400
	1.85
	0.5
	1.21
	18.84
	6.1
	12.8
	6.92

	1500
	1.87
	0.6
	1.21
	19.22
	6.5
	12.73
	6.96



2. Pr.113=195时，参数设定如下
	参数Pr.
	数值

	113
	195

	114
	2998

	115
	2999

	116
	3000

	117
	在测试过程中变化，采用过96-100

	156
	2

	157
	1



在使用了上述参数后，测试数据如下
	转速
	使用的PWM占空比与对应从轴相电流
	相电流2.5A时的PWM占空比

	250
	100%-2.36A
	-

	300
	100%-2.78A
	99-100%

	350
	99%-2.01A
	99-100%

	400
	99%-2.41A
	99-100%

	450
	98%-1.58A
	98-99%

	500
	98%-2.03A
	98-99%

	550
	98%-2.48A
	98%

	600
	97%-2.42A
	97-98%

	650
	96%-2.3A
	96-97%



在进行测试的过程中，测试到650rpm时，F04驱动器内的电解电容损坏，测试终止，本阶段整个测试过程时间为5-10分钟

	结论
	F04驱动器的PWM制动功能有效，且在占空比不变的情况下，在一定范围内提供的制动力与随着主动轴的转速上升而上升
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