电机Disable时栅极驱动PWM控制说明：

第三版说明：AC_FVersion_4极对V电机2500INC_PWM制动测试_400W_20250609.hex
1． 电机disable时栅极驱动的控制方式为：上桥臂关断，下桥臂开通；
2． 本功能开通条件为：Pr.113设置为194或195，否则不启动该功能；
3． [bookmark: _GoBack]分两种情况，描述如下：
情况1：Pr.113设置为194。
从电机Disable开始延时，延时共100ms。前50ms没有PWM输出，从50ms开始PWM占空比从0%开始增加，到100ms时占空比到100%。除此之外没有额外的措施；

情况2：Pr.113设置为195。基本思想是高速的时候用小占空比，低速的时候用大占空比，不至于电机处于高速运动释放的时候骤停对设备造成太大的冲击。其中设置的数据需要根据测试最终测得，而不是随便填几个数。切记切记。0
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电机不同转速下设置不同的PWM占空比，对应寄存器如下：
	转速
	转速1
	转速2
	转速3
	说明

	转速寄存器
	Pr.114
	Pr.115
	Pr.116
	单位，RPM

	占空比
	占空比1
	占空比2
	占空比3
	

	占空比寄存器
	Pr.117
	Pr.156
	Pr.157
	0到100表示0%到100%


驱动器内部不对上表的值做任何限制，当Pr113设置为195时，如果上表6个值不满足任意一条规则，Pr113将会被自动设置为0。所以设置的时候需要先设置上表的参数，而后再设置Pr.113参数。
规则：
1) 3000>=Pr.116>Pr.115>Pr.114;
2) 100>=Pr.117>Pr.156>Pr.157;

4．除了以上的描述，本功能没有做任何其他处理；











第二版说明：Ares8015N-2500INC-PWM制动调试-J4T-20250606V2.hex
1． 电机disable时栅极驱动的控制方式为：上桥臂关断，下桥臂开通；
2． 本功能开通条件为：Pr.112设置为194，否则不启动该功能；
3． 从电机Disable开始延时，延时共100ms。前50ms没有pwm输出，从50ms开始pwm占空比从0%开始增加，到100ms时占空比到100%；
4．除了以上的描述，本功能没有做任何其他处理；
5. 测试没问题，确认后再移植到目标驱动器；



第一版说明：Ares8015N-2500INC-PWM制动调试-J4T-20250606.hex
3． 驱动器电流检测初始化完毕后进入相关流程；
4． 电机disable时栅极驱动的控制方式为：上桥臂关断，下桥臂开通。
2．1 下桥臂开通条件为：Pr.112设置为194，否则不启动该功能；
2．2 启动该功能时下桥臂PWM占空比通过Pr.102控制，数值范围为0-6999(6999相当于100%)；
3． 从电机Disable开始延时，延时共50ms。
3．1 延时 0到40ms，上下桥臂都关闭；
3．2 延时到40ms时，上桥臂关闭，下桥臂开通，此时下桥臂占空比为默认的3500，即占空比50%；
3．3 延时到50ms时，下桥臂占空比根据设定的值几Pr.102开始输出；
4． 上下桥臂控制还是使用Tim1，没有定义为通用输出口控制；
5． 以上功能没有做任何限制，只要电机处于Disable状态就启动该功能。

后续如果要实际使用，需要确认如下问题：
1． 对于有栅极驱动使能信号的驱动器，该使能信号会被直接设置为一直有效，而不会随着电机使能和释放进行相应的逻辑控制；
2． 有没有必要对该功能的启用做一定的限制和保护，
2．1 需不需要将PWM占空比控制和电机的转速做联动保护，例如，当电机高速转动突然报警电机释放后怎么处理；
2．2 当驱动器由于报警而释放电机的时候，需不需要对报警类别做限制，是不管任何报警都启用该功能。还是在某些报警触发时限制使用该功能，如触发过流报警等；
2．3 需不需要对该功能的使用做一定的保护，如当触发温度报警等；
2．4 对Flash进行操作的时候会关中断，此时是否还是照常进行该功
3． 以上问题如果需要实时联动或保护，
逻辑是什么样的；
4． 其他未提及的可能需要注意并限制该功能使用的地方；
