MOTEC体系（三相步进驱动器）非标产品确认书_

附件：

通讯协议（波特率115200bps，一个起始位，一个停止位，RS422接口）

计算机向驱动器发数据（422串口）（长度：6、通讯方式：查询）
	序号
	信号流向
	名称
	D7
	D6
	D5
	D4
	D3
	D2
	D1
	D0
	备注

	
	计算机

↓

驱动器
	数据帧头
	0
	1
	1
	1
	1
	1
	1
	0
	0x7E

	
	
	通讯检查
	
	
	
	
	
	
	
	
	详见附录A

	
	
	控制命令
	变速、运动、停止、自检：

01／11／00／10
	电机使能／电机失能：

11／00
	电流改变／无效：

1／0
	电流档位（a）
	

	
	
	最大转速
	符号位
	214
	213
	212
	211
	210
	29
	28
	单位：0.125rpm

	
	
	
	27
	26
	25
	24
	23
	22
	21
	20
	

	
	
	数据帧尾
	1
	1
	1
	0
	0
	1
	1
	1
	0xE7


注：

A电机速度为正时，反馈是反转；速度为负时，反馈是正转；程序点正转为解锁，反转为锁紧
B电机速度为正时，反馈是反转；速度为负时，反馈是正转；程序点正转为解锁，反转为锁紧
C电机速度为正时，反馈是反转；速度为负时，反馈是正转；程序点正转为解锁，反转为锁紧
俯视逆时针为解锁，顺时针为锁紧

a）八档电流选择

	序号
	内容
	含义

	
	000
	0x0
	第一档

	
	001
	0x1
	第二档

	
	010
	0x2
	第三档

	
	011
	0x3
	第四档

	
	100
	0x4
	第五档

	
	101
	0x5
	第六档

	
	110
	0x6
	第七档

	
	111
	0x7
	第八档


驱动器向计算机发送数据（422串口）（长度：9、通讯方式：应答）
	序号
	信号流向
	名称
	D7
	D6
	D5
	D4
	D3
	D2
	D1
	D0
	备注

	
	驱动器

↓

计算机
	数据帧头
	0
	1
	1
	1
	1
	1
	1
	0
	0x7E

	
	
	通讯检查反馈
	反馈上位机通讯检查字节（接收到的原码返回）
	详见附录A

	
	
	系统状态
	运动／停止：

11／00
	使能／待机：

11／00
	电机方向：

正转：0000

反转：1111
	

	
	
	故障检测
	电机故障：1111
	驱动器故障（a）
	

	
	
	电机位置

反馈值
	符号位
	230
	229
	228
	227
	226
	225
	224
	表示当前电机相对于零点的位置

	
	
	
	223
	222
	221
	220
	219
	218
	217
	216
	

	
	
	
	215
	214
	213
	212
	211
	210
	29
	28
	

	
	
	
	27
	26
	25
	24
	23
	22
	21
	20
	

	
	
	数据帧尾
	1
	1
	1
	0
	0
	1
	1
	1
	0xE7


注：a）驱动器故障

	序号
	内容
	含义

	
	0000
	0x0
	正常

	
	0001
	0x1
	系统错误

	
	0010
	0x2
	驱动器过流

	
	0011
	0x3
	供电电压过低

	
	0100
	0x4
	供电电压过高

	
	0101
	0x5
	参数设备超出允许范围
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